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Programmation du robot aspirateur

2. Utilisation d'une variable

a. Créez la variable « Coté » et reproduisez le programme ci-dessous

b .Complétez le programme pour qu'il dessine un carré bleu dont les dimensions sont
doublées par rapport au carré rouge (utilisez I'opérateur {11 ) ).

quand ast cligua
aller a ¥!

affacertout

stylo en positiond'acriture

choisirla couleur pour le stylo

mettre [S0d 2

ré_ﬁéter O fois

avancer de | Cota

L
tourner ¥} de E]Y degrés
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Programmation du robot aspirateur

c. Complétez I'algorithme pour que le robot réalise le parcours ci-dessous, en un minimum
d’instructions.

gquand est cligue

aller a3 x: W) v: )

s'orienter 3 EhN degrés

effacer tout

styvlo en position d'ecntu @ $ 20

mettre =8 0

répster @B fois
ajouter 3 [FTEd @D
]

avancer de  pas

| ]
tourner ¥y de EN) degrés

10
d. Corrigez le programme pour que le robot réalise le parcours inverse.
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Programmation du robot aspirateur

e. Réalisez le programme pour que le robot réalise le parcours ci-dessous, en un minimum
d’instructions.

quand est chque
aller a x: T
s'ornenter 3 EhN degrés
effacer tout

stylo en position d'ecnture

répeter [ fois
ajouter 2 XS B
k

répster [iffois

©

avancer de | pas o

3 .E:-'_‘—.

tourner ¥y de ENY degrés 20>

| F— 10
<—
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Programmation du robot aspirateur

f. Complétez le programme pour que le robot réalise le parcours ci-dessous.

guand est cligue

aller a x: V'

effacer tout

choisir la couleur  pour le stylo
mettre a

réﬁéter @ fois

stylo en position d'ecrniture
¥

3
ajouter 3 EEEN DD
B
relever le stylo
B
ajouter P 2 x
¥
ajouter u ay

40

définir Carré

répéter € fois
avancer de u
tourner #) de €L degrés

d. Réalisez le programme pour que le robot réalise le parcours inverse.
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