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Le lampadaire double

Le lampadaire double est equipé de deux lampes permettant d'éclairer indépendemment le trottoir et la chaussee.
Il est équipe de capteurs permettant de mesurer le niveau de luminosite et de détecter la présence de pietons au
niveau du trottoir ainsi qu'un vehicule sur la chaussee aux abords du lampadaire.

L'intensite lumineuse des lampes peut €tre ajustee en fonction du besoin.

Le comportement du lampadaire peut varier suivant le programme qui lui est applique.

Le comportement du lampadaire double

Trottoir
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Problematique 1

Le jour, le lampadaire est éteint.
La nuit, en absence de véhicule, les 2 Lampes sont allumées a ‘ o~
puissance réduite (éclairage mini).

Lorsqu'un veéhicule est détecte, L2 s'éclaire avec une puissance
maxi et L1 reste a puissance réduite.

‘ Luminosité faible

' Luminosité suffisante
f Véhicule présent

‘ Véhicule absent

L1 : Eteinte L1 : Puissance recduite L1 : Puissance reduite

L2 : Eteinte L2 : Puissance reduite L2 : Puissance maxi
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Fonctionnement du téleémetre a ultrasons

7

Récepteur

Le capteur d'obstacle est équipe d'un [@metteur | qui delivre un ['signal ultrasons |- €t d'Un |récepteur | Capable de recevoir le

méme type de signal.
La duree de l'aller-retour de l'onde ultrason est convertie en une [yaleur numerigue | -

Cette valeur correspond a la | distance |. exprimée en centimétres, qui sépare le capteur et |'obstacle qui lui renvoie le signal.
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Votre cormpagnon pour apprendre
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Pour détecter un vénhicule sur la =
chaussée, le lampadaire est equipée ey
d'un capteur télémetre a ultrasons

qui permet de mesurer une distance
par I'émission et la réception
d'ultrasons sur une surface.

Le capteur mesure la distance le séparant d'un objet (cadre bleu). Le capteur détecte le mouvement de I'abjet (cadre bleu)

La distance mesurée est d'environs 300 mm La valeur numérique 300 correspond a une distance de 300 cm

La donnée 300 est la valeur numérique lue sur l'entrée D2

La valeur numérique 300 est la durée (en millisecondes) de l'aller-retour
effectug par l'onde ultrason.
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Ecriture du programme

La nuit, en absence de vehicule, les 2 Lampes sont allumées a

puissance réduite.
Lorsqu'un véhicule circulant dans l'intervalle de 3 metres est

détecté, L2 s'éclaire avec une puissance maxi.

Trottoir

quand est diqué
répéter ndéhrument

mettre JIIEEEECIE & |2 valeur sur la broche Analogique €9

L]

mettlem a Télémétre 3 ultrasons sur (BEM valeur mesurée
L]

si  luminosité < Il alors
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Ecriture du programme

Le comportement du lampadaire double

Trottoir
Chaussée

Nuit : Ni piéton, ni véhicule

Trottoir
Chaussée
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Configuration de I'éclairage

| Eclairage \Valeur de L1 Valeur de L2
| &

Aucun
éclairage
rag 0 [ 0 I

Eclairage

maxi 255
255 |

Eclairage

chaussee 255
100 |

Eclairage

trottoir l [ 100

Eclairage

mini 100
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Ecriture du programme

Trottoir

Eclairage mini Eclairage trottoir Eclairage chaussée J

mettre & la valeur sur la broche Analogique €9 définir | Edlairage maxi

|

mettre m a  l'état logique de la broche ﬂ envoyer sur 3 broche PWM~ @ 1a valeur EED
mettre PEMENER & Télématre 3 ultrasons sur (GEN envoyer sur la broche PWM~ @ la valeur
L

si luminosité <m alors
définir ' Aucun édairage

| &i véhicule < EIT - alors
| - - enwvoyer sur la broche PWM~ B la valeur (59

;El pieton = alors envoyver sur la broche PWM-~ B la valeur m

& Edairage maxi
| SN0 définir | Edlairage chaussée
Eclairage chaussee
‘ envoyer sur la broche PWM~ @ la valeur EEED

envoyer sur la broche PWM~ @ la valeur IID

définir  Eclairage trottoir

envoyer sur la broche PWM- G la valeur m
ernwoyer sur la broche PWM-~ 9 la valeur E

s - définir  Edarage mini
AlaTs !

' Aucun éclairage envoyer sur la broche PWM~ 3 la valeur TN
envoyer sur la broche PWM~ @ la valeur IER

Eclairage maxi
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