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1 seconde

1 seconde

Le robot doit :Le robot doit :

Indéfiniment

Avancer pendant 1 seconde

Reculer pendant 1 seconde

Problème :
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Programme

Avancer pendant 1 seconde

Reculer pendant 1 seconde



  

1.1. Lancer le logiciel :Lancer le logiciel :
 Blockly for Picaxe PE6 Blockly for Picaxe PE6

Piloter un robot



  

Piloter un robot

Microcontrôleur 
Picaxe 20M2

2.2. Sélectionner le type de microcontrôleur : Sélectionner le type de microcontrôleur : 
                Picaxe 20M2Picaxe 20M2 
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3. 3. Utiliser les biblothèques 
de blocs d'instructions pour 
saisir le programme



  

Piloter un robot

4. 4. Déposez les blocs
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5. 5. Réalisez le programme
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6.6. Brancher le robot à l'ordinateurBrancher le robot à l'ordinateur

7.7. Sélectionner le portSélectionner le port
 de communication :  de communication : 
              AXE027 PICAXE USBAXE027 PICAXE USB 
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88. Allumer le robotAllumer le robot

99. Lancer le téléversement. Lancer le téléversement
 du programme du programme

1010. Attendre la fin du téléchargement. Attendre la fin du téléchargement
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11. 11. Débrancher le câbleDébrancher le câble

1212. Le robot exécute les actions Le robot exécute les actions 
dictées par le programmedictées par le programme
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